Realizacja mikrokursow 2025/2026

Mikrokurs ,Planowanie ruchu i sterowanie robotéw manipulacyjnych”,
prowadzony przez mgr. inz. Arpit Joon, faczyt podstawy robotyki, sensoryki,
kinematyki i automatyki z praktycznym wykorzystaniem srodowiska ROS 2.

Podczas zaje¢ studenci poznali proces projektowania systemu sterowania robota
— od pozyskiwania danych z czujnikow i estymaciji stanu, przez sterowanie napedem
I iIntegracje systemu, az po planowanie i §ledzenie zadanej trajektorii.

Zajecia miaty praktyczny i laboratoryjny charakter.

Studenci pracowali z rzeczywistg platforma robotyczng, mikrokontrolerem Arduino,
Raspberry Pi oraz ROS 2, zdobywajgc doswiadczenie w programowaniu, konfiguracji
| testowaniu systemow robotycznych.
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